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Abstract (Basic) : DE 29701308 U dimensions by linear Hall effect 

The movement is measured ^^^^f^^^^^^^i^?, ^ing with respect to 
transducers (10) on the ^-^^f °> ,f ,5?^ of the' shoe, or vice versa. 
rZr^^r.l.ll\^^l^r. converted i.to ^i^^™%^^.^I-L,,.e or 
calibration. The measurements ^l^^Jll\'^^^llt^Z^drs . ultrasound 
Bxagnetoresistive ^^^'^^^^^^^^"^^^^^^be conveyed by cable to a 
or infrared sensors ^ The --f^^^^.-^^^f ^^^^^^earried on a waistband 
wireless transmitter or to a latent aa l^^^^^^g. 

with a socket ^J^i^^j^^jf „JS for running or jogging, more 

obiecKv; et^aSfiin oJ ^ITarT'^a goodness of fit can contribute to 
SeJelop-nHf orthopaedically suitable footwear . 
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Gabrauchflnaasteranmaldung Qber ein Bewegungsmesssrerat zur 
Erfassttng dar Bewogung ctoa Pufias i« Schuh kurz; Linear Position 



Sensing System - tPSS. 



Beschreibung: 

Die vorliegende Erfindung betrifft elektronische FOhler deren 
Eleoente die Bewegung des Fufies iM Schiih messen. 



In der Schuhindustrie, speziell iM Freizeitbereich (Laufschuhe, 
jogging-Schuhe usw.) ist es ftir die Entwicklung orthopadisch 
gestalteter Schuhe uneriafilich, daB der Fufi im Schuh mttglichst 
wenig Bewegungen ausftlhrt und damit bestia6gliche Haltung und 
Sttttze bietet. 



Heute werden Schuhe und deren Tragekomf ort individuell von 
Testpersonen ausprobiert und beurteilt. Desweiteren sind 
Mefisysteme am Markt. die die vertikale Kraf t-/Druckverteilung 
auf der FuBsohle messen urn so das Daa^jfungsverhalten des 
Sohlenmaterials bei der Bewegung beurteilen zu kOnnen. 



Da kein Mefisystea zur horizontalen inklusive vertikalen 
Bewegijngemessung des Fufies im Schuh existiert, kann der 
Tragekomf art bzw. der Halt im Schuh nur subjektiv bewertet 
werden. Diese Methoden hat den Nachteil, daB immer eine 
subjektive Beurteilungskomponente bei der Bewertung des 
Schuhmateriais mitspielt. Eine Objektivierung der Parameter fti: 
den Schuhbau ist bisher nicht mSglich. Das generell' zu Ittsende 
Problem liegt darin, daS ein ungeeignetes MaB an 
Bewegungsfreiheit im Schuh, dessen Funktionalitat zerstort. 
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Die Kraft-/ Druc3cvert6ilung auf der Fufisohle lafit nur wenig 
Rtickschltlsse auf das SttltzverhalteB des Sciiuhes filr den Fufi 
Oder die Bewegung des FuBes im Schuh z.B. beim Laufen zu. Sie 
gibt eine Aussage Uber das Daii«>fungsverhalten der Sohle. 

Die vorliegende Erfindung hat zum Ziel neue Erkeimtnisse ftir 
die Schuhentwicklung zu schaffen und somit einen Beitrag ftir 
die Entwicklung ortopadisch wertvoller Schuhe zu leisten. 



Die Erfindung sowie vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung 
sind in den Schutzansprtichen angegeben. 



DemgemSB geht die vorliegende Erfindung von bertlhrungslosen 
Wegmesssystemen aus z.B. linearen Hall-Elemente die in 
Abhangigkeit einer senkrecht darauf wirkenden magnetischen 
Feldstarke eine Hall-Spannung liefern, die proportional zur 
GrOBe des Magnetfeldes ist. 
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8cdiutzansprudhe : 

1. Gerat zur Messung der Bewegung des Fufies im Schuh, dadiirch 
gekennzeichnet, daB lineare Hall-Sensoren (10) am FuB (20) 
und Magnate (30) im jeweiligen Schuh (40) oder umgekehrt, 
angebracht sind. Die Relativbewegung des FuBes (20), zur 
Sohle (42) des Schuhes (40) werden in Form von 
Spannungssignalen gemessen.. 

2. Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafi die d\irch 
die Relativbewegung der Hall-Sensoren (10) zu den Magneten 
(30) erzeugten Spannungen durch zuvoriges Eineichen in 
Millimeter-Bewegung umgerechet werden. 

3. Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB anstelle 
des Hall-Effektes auch andere physikalische Grundprinzipien 
ftlr die Realisation eingesetzt werden kSnne wie z.B das 
induktive-, Feldplatten-, Magneto-Resistive Prinzip oder 
andere bertthrungslose oder bertlhrende Meflprinzipien wie 
Potentiometer mit Schleifer, Ultraschall, optische Sensoren 
auf Infrarot Basis oder andere. 

4. Gerat nach Anspuch 1 und 2 und 3, dadurch gekennzeichnet dafl 
die Mefiwerte tlber Kafael (50) zu einem Sendemodul (60) 
weitergeleitet werden, um von dort als Rohsignal oder als 
umgerechnete Millimeterangaben drahtlos an ein Empfangsmodul 
(70) tlbertragen zu werden, dadurch gekennzeichnet, dafi im 
freien Feld Messungen durchfiihrbar sind und die Daten online 
am PC (71) zu speichem und auszuwerten sind. 

5. Gerat nach Anspuch 1 und 2 und 3, dadurch gekennzeichnet dafi 
die Mefiwerte oder umgerechnete Mefiwerte Uber Ka±>el (50) in 
einem Latentdatenspeicher (80) z.B am Gtirtel (90) der 
Testperson gespeichert werden, welche spater per 
Datenverarfaeitungsgerat z.B. PC fiber AnschluB (100) 
ausgelesen werden kttnnen und auswertbar sind. 
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Gebrauchsmuster von FjB«lgspr^ 

6. Gerat nach Anspruch 1 und 2 und 3, dadtirch gekermzeichnet 
daS die Senaoren oder Emfanger (10) an der Fufisohle Oder auf 
dem Fu£> sitzen und die Magnete Oder Sender (30) in der 
Sciiuiisohle oder uiagekehrt. 

7. Gerat nach Anspruch 1 und 2 xind 3, dadurch gekennzeichnet 
dafi die Sensoren Bewegungen in Richtung Fufispitze (Y- 
Richtung), Bewegungen quer zum Pu£ (X-Richtimg) , 
Relativbewegungen von Fufissohle zur LaufflSche der 
Schuhsohle, des Luftspaltes zwischen FuB und Boden (Z- 
Richtung) sowie die Drehbewegung des Fufies im Schuh erfassen. 
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